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2 SICHERHEITSMASSNAHMEN

Dieses Dokument soll lhnen bei der zweckmaRigen und sicheren Installation und Nutzung des
Radargerdts TMS-SA helfen. Bitte lesen Sie die folgenden Seiten vor der Nutzung des Gerats
aufmerksam durch. Dieses Benutzerhandbuch enthalt wichtige Anweisungen, mit deren Hilfe Sie
Gefahren vermeiden und die Lebensdauer des Geréats sowie seines Zubehors verlangern.

Bitte beachten Sie die Anweisungen dieses Benutzerhandbuchs genau, um sich selbst sowie Dritte
vor Gefahren zu schiitzen und das Gerét nicht zu beschadigen.

Bitte wenden Sie sich bei Fragen, die nicht vom Benutzerhandbuch beantwortet werden, an
lhren Handler.

2.1 BENUTZUNG TMS-SA

Das TMS-SA ist einzig zur Sammlung von Verkehrsdaten (Fahrzeugerkennung und -zdhlung,
Einteilung und Geschwindigkeitsmessung) bestimmt. Verwenden Sie das TMS-SA nicht zu einem
anderen oder nicht seiner Bestimmung entsprechenden Zweck.

2.2 KENNZEICHNUNG DES GERATS

Das Mikrowellen-Radargerat TMS-SA ist mit einem Etikett versehen, auf dem die Seriennummer
verzeichnet ist. Nehmen Sie dieses Etikett nicht ab. Nach dieser Seriennummer werden Sie gefragt,
sobald Sie sich an unseren Kundendienst wenden. Bitte geben Sie diese Seriennummer bei jeder
Kommunikation mit dem Kundendienst an.

2.3 SICHERHEITSHINWEISE

e Bitte beachten Sie bei der Installation und vor dem ersten Betrieb die in dieser Anleitung
aufgefiihrten Hinweise. Die Anleitung sollte immer griffbereit sein. Stellen Sie sicher, dass das
Gerat vollig frei von Flussigkeiten ist.

e Falls Sie irgendwelche Schaden feststellen (beschadigtes oder blankes Kabel, beschadigter
Stecker ...), stecken Sie das Gerat aus und wenden Sie sich an Ihren Handler.

e Alle Funktionsfehler, die die Sicherheit der Nutzer oder Dritter gefdhrden kénnten, miissen
unverzlglich behoben werden. Achten Sie darauf, dass die Etiketten mit der Seriennummer
und/oder den Sicherheitshinweisen vollstandig lesbar sind.

e Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf Schaden, die durch unsachgemafen Gebrauch
verursacht werden. Der Hersteller Gbernimmt fir Schaden, die durch unsachgemaRen
Gebrauch verursacht werden, keinerlei Haftung.

e Das Gerat darf nicht als Sicherheitsbauteil im Sinn der EU-Richtlinie 98/37/EG
(,,Maschinenrichtlinie”) verwendet werden.

e Der Nutzer des Gerats muss sich versichern, dass die gewadhlte Betriebsart dem Material oder
Dritten keinerlei Schaden zufligen kann und dass alle SicherheitsmaBnahmen und -
vorrichtungen vorhanden sind und funktionieren.

e Ohne vorherige Zustimmung des Handlers dirfen am Gerat keinerlei Verdanderungen, weder
an der Mechanik noch der Elektrik, vorgenommen werden. verwenden Sie ausschlieRlich
Originalzubehor und -ersatzteile, andernfalls erlischt der Anspruch auf Garantieleistungen.

e Seien Sie wahrend der Installation vorsichtig, wenn Sie eine Leiter zur Befestigung der
Halterung an dem Pfosten oder des Radars auf seiner Halterung benutzen. Uberpriifen Sie die




Bodenbeschaffenheit, ehe Sie irgendein Hilfsmittel benutzen, um die gewlinschte
Installationshohe zu erreichen.

Wir empfehlen die Verwendung eines Vorhangeschlosses, um die Befestigung des Radars auf
der Halterung abzusichern.

2.4 VERPACKUNG

Die Verpackung des Radars wurde eigens fiir das TMS-SA konzipiert und entwickelt, um es wahrend
des Transports bestmoglich zu schiitzen.

Bitte heben Sie die Verpackung fir einen eventuellen Rickversand zum Handler auf. Die
Gewahrleistung erstreckt sich nur auf in ihrer Originalverpackung zuriickgeschickte Radargerate.

Eine Ersatzverpackung kann beim Hersteller zu einem Preis von 20 EUR bezogen werden, zuziglich
Transportkosten.

2.5 SICHERHEITSMASSNAHMEN

Das Gerat enthalt elektronische Bauteile, die VorsichtsmalRnahmen wahrend des Transports und der
Installation erfordern. Bitte beachten Sie wahrend des Betriebs und der Lagerung folgende
Empfehlungen:

Bringen Sie an der Vorderseite des Gerats (Abdeckung) keinerlei Aufkleber an. Dies kann die
Funktionsfahigkeit des Radars beeintrachtigen.
Vermeiden Sie wahrend des Transports und der Handhabung Stof3e.
Verwenden Sie niemals andere Kabel, Stromanschlisse, Ladegerate oder Zubehorteile, auRer
diejenigen, die mit dem Gerat geliefert wurden, andernfalls erlischt der Anspruch auf
Garantieleistungen.
Legen Sie wahrend der Lagerung keine anderen Materialien auf das Gerat.
Um den Ladestand der Akkus nicht zu schwéachen, sollten Sie das Gerat an einem Ort lagern,
an dem die Temperatur nicht unter - 10°C sinkt. Falls die Temperatur doch unter diese Marke
sinken sollte, lassen Sie das Gerat im standigen Ladebetrieb.
Um die Lebensdauer lhrer Akkus zu erhalten, achten Sie darauf, sie nicht langer als 60 ohne —
selbst kurzes — Aufladen zu lassen. Bewahren Sie das TMS-SA nicht mit entladenen Akkus auf.
Ein fehlerhafter Akku kann eventuell entziindliche Gase verstromen.
Achten Sie beim Laden der Akkus darauf, dass das Gehduse des TMS-SA geoffnet ist:
o Wenn |hr Gerat mit einem externen Ladeanschluss ausgeristet ist, 16sen Sie die
Sicherheitsschrauben und 6ffnen Sie wahrend des Ladevorgangs
die Abdeckung ein wenig. ATTENTION

o Wenn |hr Gerdt nicht mit einem externen Ladeanschluss M
ausgeriistet ist, 6ffnen Sie das Gerat und verbinden Sie das oass&z&n:mmns
Ladegerat direkt mit dem Anschluss der Akkus. ELECTROSTATIC

SENSITIVE DEVICES
o In beiden Féllen sollten Sie keinesfalls die Antenne beriihren: Sie reagiert auf

elektrostatische
Aufladungen.

o Achten Sie darauf, vor der Installation des Gerats die Abdeckung anzubringen,
= ohne die Sicherheitsschrauben zu fest zuzudrehen und
= ohne die Kabel zwischen Abdeckung und Gehause einzuklemmen.




e Uberpriifen Sie den Zustand der Akkus: Ablagerungen auf den Polen, ungewdhnlicher
Flussigkeitsaustritt, Aufblahen, Uberhitzen wihrend des Aufladens usw. sind Anzeichen fiir
einen Defekt. Bei derartigen Anzeichen miissen die Akkus unverziglich ausgetauscht werden.
Wenden Sie sich an lhren Handler oder den Hersteller, um Informationen zum
Batteriewechsel zu erhalten.

e Erneuern Sie die Akkus alle 3 Jahre. Wenden Sie sich an lhren Héandler oder den Hersteller,
um Informationen zum Batteriewechsel zu erhalten.

2.6 GARANTIE

Die Garantie hat eine Laufzeit von 2 (zwei) Jahren, gerechnet ab dem Datum der Lieferung; sie deckt
Herstellungsméangel und defekte Teile ab, im Rahmen einer tiblichen Nutzung des Gerats. Sie gilt nicht
fiir die Akkus (Garantie 6 Monate), mutwillige Zerstérung, Kratzer oder andere Abnutzungen, die durch
die normale Nutzung des Gerats entstehen. Damit lhr Anspruch auf Gewahrleistung nicht erlischt,
sollten Sie die in diesem Benutzerhandbuch aufgefiihrten Anweisungen genau beachten.

2.7 AUSSERBETRIEBNAHME

Wir empfehlen unseren Kunden, ausgemusterte Gerdte zum Recycling an den Hersteller
zurlickzusenden. Um zwischen zu recycelnden und zu reparierenden Gerdten zu unterscheiden,
informieren Sie bitte lhren Wiederverkdufer oder den Hersteller (iber die ausgemusterten Gerate.

Icoms Detections kiimmert sich um das Recycling fiir ein nachhaltiges Ende der Lebensdauer des
Produkts.




3 EINLEITUNG

3.1 KONZzEPT

Das TMS-SA ist ein kompaktes, autonomes und tragbares Gerat zur
Verkehrsmessung.
e Akkus, Speicher und Sensor sind in einem einzigen Gehduse untergebracht;
e Es wird am Fahrbahnrand installiert;
e Esist diskret;
e Es hat keinen direkten Kontakt zu den Fahrzeugen;
e Esistleise.

e Die eingesetzte Technik macht das Geradt unempfindlich gegenliber Kalte, Hitze, Nebel,
Luftverschmutzung, Lichtverhaltnissen, Temperaturschwankungen usw. Achten Sie jedoch
darauf, dass starke Regenfalle, in Verbindung mit Windboen (beispielsweise bei Gewittern) zu
falschen Zahlungen (Messstérungen) in Entfernungsrichtung (Messung von Fahrzeugen, die
sich entfernen) fihren kénnen. Die Software Icoms (lcomSoft TMS-SA) erkennt automatisch
die durch Regen verursachten unerwiinschten Messungen. Dann ist es Sache des Nutzers, die
Daten zu filtern und unerwiinschte Messungen zu l6schen. Die Funktionsweise dieses Filters
wird auf S. 30 erklart.

3.2 FUNKTIONEN

Das Gerat ermoglicht die Zahlung, die Geschwindigkeitsmessung und die Einteilung der Fahrzeuge
nach ihrer Lange, mit Nennung des Datums und der Uhrzeit der Durchfahrt jedes Fahrzeugs. Es
speichert die Daten Fahrzeug fiir Fahrzeug.

Die mit dem Gerat gelieferte Software erlaubt die prazise und vollstandige Analyse der Daten.

3.3 TECHNOLOGIE

Es handelt sich um ein Radargerat mit Dopplereffekt, der gleichen Technik, die auch fir die
Geschwindigkeitsiiberwachung eingesetzt wird.
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4 VORBEMERKUNGEN

Das TMS-SA kommuniziert mit einem PC Gber Bluetooth®. Vor der Einstellung der Parameter lhres
TMS-SA mussen Sie deshalb die Software Icoms (IcomSoft TMS-SA) installieren und, sofern Ihr PC noch
nicht damit ausgestattet ist, den Treiber fir den Bluetooth-Sender/-Empfanger (Stick) zu installieren.

ACHTEN SIE DARAUF, FALLS NOTIG DEN BLUESOLEIL-TREIBER ZU
DESINSTALLIEREN, DA ER MIT DER SOFTWARE ICOMSOFT TMS-SA NICHT
KOMPATIBEL IST.

4.1 ERFORDERLICHE MINDESTVORAUSSETZUNGEN

= Betriebssystem (OS): Windows 7 und spater
= Konfiguration:

o Freier Festplattenspeicher: mindestens 1 GB
o Arbeitsspeicher (RAM): 1 GB

o Prozessor: mind. 1,5 GHz

o Bluetooth 2.0 Klasse 1 (100 m)

Von der Verwendung von Bluetooth-Geraten vor der Version 2.0 wird stark abgeraten, da ihre
Bandbreite eventuell nicht fir eine gute Kommunikation mit dem Radargerat ausreicht. AuRerdem hat
die hat Version 1.1 Probleme bei der Auswahl der Frequenzbereiche, wenn in der Umgebung mehrere
Bluetooth-Geréate wie Internet-Router, Wi-Fi-Drucker, -Mobiltelefone oder -PCs vorhanden sind. Von
Klasse 2 wird ebenfalls stark abgeraten (mehrere vorinstallierte interne Bluetooth-Gerate), wenn in
der Umgebung viele Gerdte vorhanden sind (siehe unten, Bluetooth-Verbindung zum PC,
Anmerkungen).

4.2 [INSTALLATION DER ICOMSOFT TMS-SA SOFTWARE

1. SchlieRen Sie alle ge6ffneten Programme.

2. Stecken Sie den USB-Stick ein, 6ffnen Sie den Ordner 6_IcomSoft\TMS-SA\Windows\ und fihren
Sie lcomSoft-TMS-SA- setup-x.y.z.exe aus (x.y.z bezieht sich auf die Version der lcoms-Software,
die Sie von lhrem Handler erhalten haben).

3. Wenn Sie die Software Uber eine Website

(https ://www.icomsdetections.com/docs/downloads.html) heruntergeladen haben, 6ffnen Sie die

Datei mit der Endung ,,.exe” per Doppelklick, um die Installation zu starten.

Folgen Sie den Anweisungen

Das Passwort fiir die Installation der Software wird Ihnen von Ilhrem Handler mitgeteilt.

Akzeptieren Sie die Bedingungen des Lizenzvertrags.

Starten Sie das Programm, indem Sie auf das Symbol auf lhrem Windows-Desktop klicken.

No vk

4.3 VERBINDUNG ZUM RADAR HERSTELLEN ODER EINE DATEI LESEN

Beim Start der Software, kann der Nutzer zwischen zwei Optionen wahlen. Wahlen Sie die zutreffende
Option und fahren Sie dann wie nachfolgend beschrieben fort.
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https://www.icomsdetections.com/docs/downloads.html

@ lcomSoft

(G?OO m S Was mdchten Sie tun?

Better detection  Bette: 'y

Verbinden )

Willkommen bei lcomSoft TMS-SA

Lesen einer Datei )

N YN

v2.3.2

Bildschirm 1: Startseite

Um mit einem Radargerdt zu kommunizieren (Parameter einstellen oder Daten
herunterladen), wéhlen Sie ,Verbinden”.

@ lcomSoft

Was méchten Sie tun?
@
1COMS

Better detection, Better mobility
Laden Sie die Daten herunter )

Willkommen bei IcomSoft TMS-SA (

v232 ( Zurick )

Bildschirm 2: Verbindung

o UM ein Gerdt mithilfe von RS-232 oder Bluetooth zu konfigurieren, wahlen Sie
»Verbinden mit einem Radar” und folgen Sie dann den Schritten auf dem Bildschirm.
Weitere Informationen zur Bluetooth-Verbindung finden Sie in Kapitel 4.4 Bluetooth-
Verbindung zum PC, S. 13.

o Um die Daten vom Geréat herunterzuladen und die Statistiken anzeigen zu lassen,
wahlen Sie ,Laden Sie die Daten herunter”

Um eine Datei zu lesen, klicken Sie auf ,Lesen einer Datei” und wéahlen die zu 6ffnende Datei

aus.
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4.4 BLUETOOTH-VERBINDUNG ZUM PC

1. Falls Ihr PC kein integriertes Bluetooth-Gerat besitzt, stecken Sie einen Bluetooth-USB-Stick
oder einen anderen Stick (,,Dongle”) ein und folgen den Installations-Anweisungen.

2. Starten Sie IcomSoft TMS-SA und wahlen Sie ,Verbinden”, dann ,Verbinden mit einem Radar”
und schlieRlich , Verbinden Uber Bluetooth”. Die Software sucht nach Bluetooth-Ger&ten und
zeigt alle verflgbaren Gerdte auf dem Bildschirm 3. Wahlen Sie das Radar aus, das Sie
verbinden mochten, und klicken Sie auf ,Verbinden”, wie zu sehen auf

3. Falls ein Pairing-Passwort verlangt wird, kdnnen Sie sich dies von Ilhrem Handler geben lassen.

4. Folgen Sie den Anweisungen.

@ lcomSoft — a %

Wihlen Sie lhr Radar unten

Aktualisieren
1302296
( 1302297
1ICOMS s
1680084
Better detection , Bet ty 17H2244
1980013
. _ . 2082084
Willkommen bei lcomSoft TMS-SA

20HC001
2160182
2183101
testiS1

v2.3.2

Bildschirm 3: Verbindung liber Bluetooth
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5 INSTALLATION UND EINSTELLUNG DER PARAMETER

Die Installation des Radargerats geschieht in folgenden Schritten:
1. Auswahl des Standorts und der Montagehohe;
2. Befestigung der Halterung;
3. Montage des Radargerats auf seiner Halterung;
4. Verbindung von PC und Radargerat;
5. Ubermittlung der Parameter;
6. Uberpriifung der Datengenauigkeit.

Eine fehlerhafte Installation kann die Datengenauigkeit beeintrachtigen. Siehe S. 43, um weitere
Informationen zum Einfluss der Installation auf die Datengenauigkeit zu erhalten.

Die besten Ergebnisse werden unter folgenden Bedingungen erzielt:

e Messung einer einzigen Fahrspur in einer einzigen Richtung, idealerweise in der ,sich
ndahernden” Fahrtrichtung (Messung der Fahrzeuge, die auf das Radar zukommen). Wir
mochten Sie daran erinnern, dass starke Regenfille, in Verbindung mit Windboen
(beispielsweise bei Gewittern) zu falschen Zdhlungen (Messstérungen) in Entfernungsrichtung
(Messung von Fahrzeugen, die sich entfernen) flihren kénnen.

e Befestigungspfosten im rechten Winkel zur StraRe (eine Abweichung des Pfostens um 6 Grad
kann die Geschwindigkeitsmessung um 5 % verfdlschen — die Software kann das Gefalle der
StralRe oder die Neigung teilweise ausgleichen, siehe S. 22),

e Messung aullerhalb der Brems-, Beschleunigungs- und Staubereiche.

Die nachfolgenden Diagramme zeigen in Griin die besten Kombinationen aus
Montagehohe/Entfernung zur StraRe. Es ist nicht unmoglich, auRerhalb der entsprechenden
Bereiche zu arbeiten, doch ist die Genauigkeit dann geringer. Dieser Farbcode erscheint bei der
Auswahl der Montageparameter auch in der Software.

10,0

o
o

g
5 30 8.0
o -
70 Eo
£
60 280
=z
50 50
40 40
30 3.0
20 20
1,0 1,0
0,0 00
10 2.0 30 40 50 8.0 7.0 8.0 90 10,0 1,0 20 30 40 50 6,0 70 8.0 90 10,0
Distance pole/center of the lane (m) Distance pole/center of the road(m)
Grdfik 1: in einer Richtung Grafik 2: in zwei Richtungen
Beispiele:

Bei Uberwachung in einer Richtung liegt die empfohlene Héhe, wenn die Entfernung des Pfostens
zur Strallenmitte 4 m betragt, zwischen 1,5 und 4,5 m.
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Bei Uberwachung in zwei Richtungen liegt die empfohlene Héhe, wenn die Entfernung des
Pfostens zur StraRenmitte 5 m betragt, zwischen 1,5 und 4 m.

5.1 IMONTAGE DES RADARGERATS

5.1.1 AUSWAHL DER MONTAGERICHTUNG IN ABHANGIGKEIT VON DER ERKENNUNGSRICHTUNG

Das Gerat kann Fahrzeuge messen, die sich dem Radargerat ndhern und/oder sich von ihm entfernen.
Folglich kann das Gerdt hinter einem Verkehrsschild montiert werden (unauffilliger). Die
unterschiedlichen Méglichkeiten sind hier dargestellt:

BESEEC 2 &

Unidirectional incoming Unidirectional outgoing Bidirectional incoming Bidirectional outgoing
Abbildung 1: Position des Radargerdts und Richtung der Verkehrserfassung

Bei einer Stralle mit zwei Fahrspuren in dieselbe Richtung erkennt das Radargerat nicht, auf welcher
Spur das Fahrzeug fahrt.

Bei der Wahl des Standorts miissen zwei wichtige Faktoren bericksichtigt werden: der Abstand
zwischen Pfahl und Fahrbahnmitte (oder der Trennung zwischen den Fahrspuren bei Messungen in
zwei Richtungen, siehe Abbildung 2) sowie die Montagehohe des Radargerats.

Die Entfernung istim Allgemeinen nicht veranderbar: Sie hangt vom Pfosten oder Masten ab, der meist
fest verankert ist.

Radar

Abbildung 2: Entfernung zur Achse — eine Richtung, zwei Richtungen

Die Hohe wird zwischen Fahrbahndecke und der Unterkante des Radars (unterer Rand des Geh&uses)
gemessen. Sie muss

in Abhdngigkeit von der Entfernung gewdhlt werden, wie oben auf Seite 14 dargestellt.
5.1.2 IMONTAGE DER HALTERUNG

Die Halterung besteht aus zwei Bauteilen: das eine wird an der Riickseite des Radargerats befestigt,
das andere an einem Schildpfosten oder anderen geeigneten senkrechten Objekt. Zwei
Befestigungsarten stehen zur Verfiigung, um die Montage auch an Standorten zu erlauben, an denen
die Ausrichtung der mitgelieferten Standard-Halterung parallel zur StralSe nicht moglich ist.
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5.1.2.1 Die Radar-Halterung wechseln

Das TMS-SA ist standardméaRig mit einer auf 45° voreingestellten Halterung ausgestattet, wie auf
Abbildung 3 zu sehen.

Abbildung 3: voreingestellte Halterung

To install the optional bracket, remove the 4 nuts and take out the conical part.

Abbildung 4: TMS-SA ohne Halterung

Ersetzen Sie das gebogene Bauteil durch das auf Abbildung 5 dargestellte Teil und achten Sie darauf,
dass die Markierungen Gbereinstimmen.

Abbildung 5: drehbare Halterung

Das Anzugsdrehmoment der Schrauben muss 22 Nm betragen.

5.1.2.2 Anbringung des , Pfosten”-Teils — auf 45° voreingestellte Halterung

Achten Sie darauf, dass die Platte der Halterung parallel zur StraBe ist. Eine Hilfe zur
Richtungseinstellung ist in die Halterung integriert, um sie leicht ausrichten zu kénnen. Eine
Wasserwaage ermoglicht es, die senkrechte Position des Pfostens sowie die parallele Ausrichtung zum
Boden hin zu Gberpriifen.
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Abbildung 6: Instrument zur Richtungseinstellung

Messen Sie den Abstand zwischen Pfosten und Strafe. Stellen Sie in 15 m Entfernung einen
Gegenstand (beispielsweise einen Leitkegel mit einem Fluchtstab) im gleichen Abstand auf, der es
Ilhnen erlaubt, ihn parallel zur StralRe anzuvisieren. Sobald der Gegenstand im Visier erfasst ist, fixieren
Sie die Halterung fest am Pfosten; tGiberprifen Sie nun erneut die Ausrichtung, um sicher zu sein, dass
die Halterung sich wahrend der Fixierung nicht bewegt hat.

Abbildung 7: Halterung

Sobald die bewegliche Halterung montiert ist, kann das Radargerat darauf wie nachfolgend dargestellt
befestigt werden:

Abbildung 8: Halterung + Riickseite des Radargerdts Abbildung 9: Riickseite des montierten
Radargerdits

5.1.2.3 Anbringung des , Pfosten”-Teils — optionale Drehhalterung

An manchen Masten ist die Montage der voreingestellten Halterung schwierig. Deshalb steht Ihnen
als Option ein anderes Montageverfahren zur Verfligung. |hr Handler kann Sie diesbeziiglich genauer
informieren.

Montieren Sie die Halterung des TMS-SA mithilfe von Schellen am Pfosten, wie in Abbildung 10 und
Abbildung 11 dargestellt.
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Abbildung 10: Halterung und Schellen in der  Abbildung 11: Halterung und Schellen in der
Seitenansicht Frontansicht

5.1.2.3.1 Das TMS-SA im 45°-Winkel ausrichten
Montieren Sie das TMS-SA auf der Halterung, wie auf Abbildung 12 und Abbildung 13dargestellt.

Abbildung 13 zeigt zudem mit dem orangefarbenen Pfeil die Ubereinstimmung der beiden Bohrungen
rechts. Sobald die beiden Bohrungen lbereinander liegen, ist das TMS-SA im 45°-Winkel zur Halterung
auf dem Pfosten ausgerichtet. Wenn die StraRe parallel zur Halterung ist, ist das TMS-SA fur den
Betrieb ausgerichtet.

= 4

Abbildung 12: TMS-SA auf der Halterung Abbildung 13: Angabe des 45°-Winkels

Stecken Sie eine Schraube durch die beiden lbereinander liegenden Bohrungen, um die Ausrichtung
des TMS-SA zu fixieren, wie in

Abbildung 13 dargestellt. Ziehen Sie die Schraube fest an, um sicherzustellen, dass das TMS-SA genau
fixiert ist.

Abbildung 14: Stellschraube Abbildung 15: Ausrichtung im 45°-Winkel
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Abbildung 16: Klemmschraube Abbildung 17: Ausrichtung im 45°-Winkel —mit
Klemmschraube und Vorhéngeschloss (optional)

5.1.2.3.2 Montage im 45°-Winkel

Wenn das TMS-SA die Verkehrserkennung in der anderen Richtung durchfiihren soll, ermoglicht die
drehbare Halterung eine Anderung der Ausrichtung des Sensors, wie in Abbildung 18 dargestellt. Der
orangefarbene Pfeil in Abbildung 19 zeigt die Markierung des -45°-Winkels, sobald die beiden
Bohrungen Gbereinander liegen. Wenn die StraRe parallel zur Halterung ist, ist das TMS-SA korrekt fur
den Betrieb ausgerichtet und sie konnen es mit Stellschraube und Klemmschraube fixieren, wie in
Abbildung 20 und Abbildung 21 dargestellt.

Abbildung 20: Stellschraube im -45°-Winkel Abbildung 21: Klemmschraube im -45°-Winkel mit
Vorhdngeschloss
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5.1.2.3.3 Montage in einem variablen Winkel

Wenn der Pfosten nicht parallel zur Stral3e steht und das TMS-SA in einem anderen Winkel ausgerichtet
werden muss, lasst sich mit der drehbaren Halterung dieser Winkel verandern. Abbildung 22 zeigt das
TMS-SA in einem anderen Winkel. In diesem Fall gibt es keine Stellschraube, da die Bohrungen fiir die
Ausrichtung nicht tGbereinstimmen und die Stellschraube also nicht angebracht werden kann. Um das
TMS-SA auszurichten, dient die Oberkante der drehbaren Halterung als Visier. Richten Sie die Kante
aus, bis sie parallel zum Strallenrand ist, wie auf Abbildung 22 dargestellt. Dann fixieren Sie das Gerat
mithilfe der Klemmschraube in der gewiinschten Richtung.

Richten Sie die Kante parallel zum
StraBenrand aus. Sie dient als
Visier.

Abbildung 22: Klemmschraube mit dem TMS-SA in einem anderen Winkel

5.1.2.3.4 Vorhangeschloss als Diebstahlschutz

Der obere Teil der Halterung des TMS-SA verfiigt Uiber eine langliche 180°-Offnung, durch die man zu
einer zweiten Bohrung gelangt, um hier ein Vorhangeschloss als Diebstahlsicherung anzubringen, wie
es der orangefarbene Pfeil in Abbildung 23 zeigt.

Abbildung 23: Bereich zur Anbringung eines Vorhédngeschlosses zur Diebstahlsicherung
5.1.3 Die WINKEL
2 Winkel sind fiir Montage und Messgenauigkeit ausschlaggebend:

Waagrecht (B), in Bezug zur Fortbewegungsachse der Fahrzeuge): IMMER 45°, d. h., die Unterseite des
Radargerats ist auf einen Punkt ausgerichtet, der sich auf halber Strecke zwischen der Parallelen und
der Senkrechten zur StraBenachse befindet. Montieren Sie, wie oben beschrieben, den
BefestigungsfuR parallel zur Fortbewegungsachse der Fahrzeuge. Wenn Sie das Radargerat auf der
voreingestellten Halterung montieren, wird es automatisch im 45°-Winkel montiert (siehe oben
Abbildung 8 Abbildung 8: Halterung + Riickseite des Radargerats Abbildung 9: Riickseite des
montierten).

Senkrecht ($): wird von der Software in Abhangigkeit von der Montagehohe und der Entfernung zur
Fortbewegungsachse der Fahrzeuge festgelegt. Dieser Winkel wird automatisch justiert, wenn Sie
dem Radargerat die Montageparameter lGbermittelt haben und es in den ,Messmodus” gewechselt
ist. Die Software bietet die Mdglichkeit, diesen Winkel je nach Neigung der StraBe und/oder des
Pfostens genauer einzustellen.
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5.2 PARAMETEREINSTELLUNG DES RADARGERATS

Starten Sie die lcoms-Software. Siehe Punkt 4.3, S. 11, fiir die Herstellung der Verbindung.

Es ist auch moglich, die Parametereinstellung des Gerats mithilfe einer App fiir Android vorzunehmen.
Weitere Informationen finden Sie unter Titel 11, S. 44.

5.2.1 ScHRITT 0/5: BASISPARAMETER

Wenn Daten im Speicher des Geréats vorhanden sind, schldgt lhnen die Software vor, diese zu lI6schen.
Stellen Sie vor der Bestatigung sicher, dass diese Daten kopiert und gesichert wurden.

Warnung

Es sind noch Daten im Radarspeicher vorhanden. Es wird
dringend empfohlen, sie zu entfernen, bevor sie eine neue
Kampagne starten. Méchten Sie |hr Gedichtnis leeren? Bitte
beachten Sig, dass alle nicht gespeicherten Daten verloren
gehen.

I Y rd Y
| Abbrechen | [ Bestitigen |
e s " s

Bildschirm 4: Aufforderung zur Léschung des Speicherinhalts

Folgende Angaben erscheinen oben auf dem Bildschirm:

@ Icomsoft — [m| *

(Y 1comsoft TMS-sA v2.32

Keonfiguration Messmodus |
\ /
05/04/2022 - 04:25:38 PM | Seriennummer:20B2095 | Version: 08.95 (1270) | W} 90% (123V) | Verwendeter Speicher: <1 %

Bildschirm 5: Basisparameter

®: Uhrzeit und Datum des Radars

@: Seriennummer

®: Ladestand des Akkus (Messungen sind unterhalb von 5,5 V nicht moglich, Siehe S. 39)

@: Prozensatz des von den Messdaten belegten Speicherplatzes (100 % = 1 000 000 Fahrzeuge)
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5.2.2 SCHRITT 1/5: STANDORT

@ IcomSoft - m} x

{CY 1comsoft Tms-sa

Konfiguration Messmodus | Herunterladen )

05/04/2022 - 04:25:38 PM ‘ Seriennummer:2082095 | Version: 0895 (1270) | W} 20% (123V) | Verwendster Speicher: <1%

<1: Ort der Installation

Turinerstrasse

Schritt : 1/5 (/ Vorherigen \‘I \{/ Folgende \‘I
\ 9 )\ 9 /

ICTrsnnen) \CRadarspe\cher \e’s(hsr\)

Bildschirm 6: Standort

®: geben Sie den Standort des Radargerats ein. Sie haben eine Textlinge von 64 Zeichen zur
Verfligung, um beispielsweise den Namen der StraRe und die Fahrtrichtung anzugeben.

5.2.3 SCHRITT 2/5: INSTALLATIONSMODUS

@ lcomSeft - o X

{GY 1comsoft Ths-

Konfiguration Messmodus | Herunterladen )

05/04/2022 - 04:25:38 PM ‘ Seriennummer:2082095 | Version: 08.95 (1270) | I} 90% (123V) | Verwendeter Speicher: <1% |

Installationsmodus [] verengung der Fahrbahn /®

e G £ G e

e

Eingehende Ausgehend Eingehende Eingehende

Unidirektion Unidirektion Zwei-Wege-Richtung Zwei-Wege-Richtung

Schritt: 2/5 (/ Vorherigen \:I ( Folgende \:I
(Trennen) \(R.adarspewcher \o‘schen)

Bildschirm 7: Installationsmodus

®: Bei Messungen an einer engen StralRe, auf der dieselbe Fahrspur in wechselnder Fahrtrichtung
befahren wird (Baustelle mit mobilen Ampeln, Wohngebiet mit alternierender StraBenfiihrung, Briicke
mit nur einer Fahrbahn ...), so kreuzen Sie das entsprechende Feld.

@: Messrichtung (Erkennung der Fahrzeuge, die sich dem Radargerét nidhern und/oder sich von ihm
entfernen, in 1 oder 2 Richtungen, siehe Seite 15 sowie die Anmerkung unten).
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MESSUNGEN IN ZWEI RICHTUNGEN - WICHTIGE HINWEISE

Das TMS-SA kann unter bestimmten Verkehrsbedingungen Messungen auf zwei Fahrbahnen mit
entgegengesetzter Fahrtrichtung durchfiihren. Dies ist jedoch nur unter folgenden Bedingungen
moglich:

v geringe Verkehrsdichte;
v’ Entfernung zwischen Pfosten und Fahrbahnmitte liegt zwischen 2 und 6,5 m;

Im Modus mit zwei Fahrtrichtungen verringern sich die Zahl- und Einordnungsgenauigkeit der
Messungen. Wenn sich zwei Fahrzeuge im Erkennungsbereich des Radars kreuzen, kann dieser
Folgendes speichern:

- die Messwerte der beiden Fahrzeuge;

- den Messwert eines der beiden Fahrzeuge;

- keinen Messwert;

- einen Messwert, dessen Lange der Summe der beiden gemessenen Langen entspricht.
Es ist nicht moglich, das Verhalten des Radargerats vorherzusagen.

Wir mochten Sie daran erinnern, dass starke Regenfalle, in Verbindung mit Windbden (beispielsweise
bei Gewittern) zu falschen Zahlungen (Messstérungen) in Entfernungsrichtung (Messung von
Fahrzeugen, die sich entfernen) filhren kénnen. Weitere Informationen zu diesem Thema siehe S. 10.

5.2.4 SCHRITT 3/5: NEIGUNG DER STRASSE

@ IcomSoft - ] X

@ IcomSoft TMS-SA v.2.3.2

Konfiguration Messmodus | Herunterladen )

2 - 04:25:38 PM | Seriennummer:2082095 ‘ Version: 08.95 (1270) ‘ Wy 90% (123V) ‘ Verwendeter Speicher: <1 %

Hang der Strasse

C
(& o Leicht Bergauf

Schritt:3/5 I Vorherigen ‘ l Folgende

| Trennen | ( Radarspeicher lschen )

Bildschirm 8: Neigung der StrafSe

Nutzen Sie die Knépfe + und —, um die Neigung der StralRe auszuwihlen, das heiBt flach, leichte
Steigung, mittlere Steigung, starke Steigung, leichtes Gefalle, mittleres Gefalle oder starkes Gefille.
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e Flach: 0%

e Leicht Bergauf: 3%
e Massig Bergauf: 6%
e Steil Bergauf: 9%

e Leicht Bergab: -3%
e Massig Bergab: -6%
e Steil Bergab: -9%

5.2.5 SCHRITT4/5: INSTALLATIONSPARAMETER

@ IcomSoft - O X

(& 1comsoft TMS-sA v.2.3.2

Konfiguration Messmodus | Herunterladen )

05/04/2022 - 04:25:38 PM | Seriennummer:2082095 ‘ Version: 08.95 (1270 | W} 90% (123V) | Verwendeter Speicher: <1%

Installationseinstellungen

Langenkorrektur
Nahe Fahrspur 0.0 m ( : )
Ferne Fahrspur 0.0 m
Distanz
4,7 m

2,2 m

Schritt : 4/5 : Vorherigen :I |i Folgende

( Trennen ) ( Radarspeicher loschen )

Bildschirm 9: Installationparameter

®: Geben Sie die Entfernung zwischen dem Befestigungsmast und der Mitte des zu erfassenden
Bereichs ein. Bei Messungen in beiden Richtungen handelt es sich um den Abstand zwischen dem
Befestigungsmast und der StraBenmitte (siehe Abbildung 2). Bei Messungen in einer Richtung handelt
es sich um den Abstand zwischen dem Befestigungsmast und der Fahrbahnmitte.

@: Geben Sie die Montagehdhe des Radars ein.

Anhand dieser Informationen errechnet die Software den Neigungswinkel sowie den Messbereich. Die
Software ibermittelt die Neigungsinformationen an die Antenne, die sich automatisch einstellt.

Die Berechnung des senkrechten Winkels beruht auf einem 90°-Winkel zwischen Mast und StralRe.
Wenn der Pfosten schrag steht oder die Fahrbahn geneigt ist, verwenden Sie die Funktion , Neigung
der Fahrbahn, wie in Schritt 3/5: Neigung der Strasse auf Seite 23 beschrieben.

®: wenn trotz der Genauigkeit der angegebenen Parameter die Ldngen in einer oder beiden
Richtungen nicht stimmen, kénnen Sie mit diesen beiden Feldern eine konstante Korrektur
vornehmen. Die eingegebenen Werte werden zu den vom Radar gesendeten Langen addiert (+x,x m)
oder subtrahiert (-x,x m).
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LANGENMESSUNG UND KORREKTUR

Bitte beachten Sie, dass die Genauigkeit des Radars bei der Lingenberechnung +/- 1 m betragt:

- der seitlichen Position des Fahrzeugs auf der StraRe (je nachdem, ob es ein wenig weiter links oder ein

wenig weiter rechts fahrt, kann dasselbe Fahrzeug unterschiedliche Langen melden)

- dem Gefalle der StraRe oder der Neigung des Mastes. Die Berechnungen basieren auf einem 90°-

Winkel zwischen dem Mast und der Stral3e (siehe Bildschirm 8)

Bei bidirektionalen Messungen vergewissern Sie sich bitte, dass die Messungen ohne Korrektur auf
mindestens einer der beiden Fahrspuren zufriedenstellend sind. Wenden Sie dann die erforderliche

Korrektur fur die andere Richtung an.

5.2.6 ScHRITT 5/5: UBERBLICK

@ lcomSoft

(GY 1comsoft TMs-sA w232

Messmodus |

Herunterladen )

5 (123V) |

Verwendeter Speicher :

Zusam menfassunq:on derInstallation:  Turinerstrasse

Verkehrssinn Hang der Strasse Abstand zur Achse

Ankommend Leicht Bergauf

® Ausgehende

Zshlmodus Breite der Strasse Installationshéhe

Unidirektional @ Standard

@ Bidirektionale Schmalen

Langenkorrektur

47 Nahe Fahrspur | 0,0

Ferne Fahrspur | 0,0

2,2

Schritt : 5/5

Vorherigen :I \ Senden ans Radar \

e Y (o o
{ ] | ]
\Trennen/ \Radarspelcher Ioscher\/

Bildschirm 10: Uberblick iiber die Einstellung der Parameter

Uberpriifen Sie die Parametereinstellung des Radargeréats und klicken Sie auf ,,Senden ans Radar”,

um das Radargerat zu konfigurieren.
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5.3 MESSUNG

Sobald die Parameter an das Radargerat gesandt sind, schaltet letzteres in den Messmodus und die
Software zeigt nach und nach die Daten der vorbeifahrenden Fahrzeuge an.

@ lcomsaft — ] X

@ IcomSoft TMS-SA v.2

Konfiguration Messmo Herunterladen

Geschwi ndi keit . ” h Installationshahe : 22m
g Y m/ Abstand zur Achse : 47m
Zshlmodus : Bidirektionale

Verkehrssinn : Ausgehende

1 9 Hang der Strasse :

[ Uberprifen Sie die Einstellungen und trennen Sie das J

Lange: 1,1m % -

Andern der Radareinstellungen

I(Trsnnen)\ \(Radarspe\cher \o‘schsn)\

Bildschirm 11: Sofortanzeige der Geschwindigkeit (Messmodus)

Bezliglich der Fahrtrichtung im Modus mit zwei Richtungen weist das ,,-“ auf die Entfernung und
,+“ auf die Anndherung hin.

Vergewissern Sie sich, dass die Langen zutreffend gemessen wurden. Man geht im Allgemeinen
davon aus, dass der Messwert fiir die Lange eines Pkw zwischen 3 und 5,5 m und fiir die eines Lkw
bei mehr als 6 m liegen sollte. Es kdnnen Abweichungen auftreten, die im Wesentlichen dem Gefille
der StraRBe und/oder der Tatsache geschuldet sind, dass der Mast nicht senkrecht steht. Es ist
moglich, die Neigung der Antenne den Montagegegebenheiten anzupassen.

HINWEIS

Um die Genauigkeit der Langenmessung zu Uberprifen, empfehlen wir, die Einstellung der
Parameterwerte und die Inbetriebnahme vor Ort mit einem Laptop oder Smartphone
durchzufiihren. Wenn Sie jedoch nicht lber die erforderlichen Gerate verfiigen, kann die
Einstellung der Parameterwerte im Vorfeld erfolgen. Dann besteht die Inbetriebnahme nur noch
aus dem Driicken des Startknopfs. Nach etwa 5 Minuten schaltet das Radarmessgerat automatisch
in den Messmodus. Die Messung kann anhand der Kontrollleuchte liberwacht werden. Die
Uberpriifung der Messgenauigkeit bei Geschwindigkeit und Lange kann nur mithilfe eines Laptops
oder Smartphones mit Konfigurations-App fiir das TMS-SA erfolgen.
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6 DATENUBERTRAGUNG

Wenn die Messphase abgeschlossen ist, missen die Daten auf einen PC Gbertragen werden. Wahlen
Sie hierzu , Herunterladen” und folgen Sie den Anweisungen.

Warnung

Mochten Sie die Radardaten herunterladen?

Bildschirm 12: Bestcitigungsanfrage fiir die Dateniibertragung
Die Software stellt die Verbindung zum Radargerat her und ladt die Daten herunter

Nun erscheint folgendes Fenster:

@ reomson - o x

Bildschirm 13: Dateniibertragung

Die Zeit flr die Datenlibertragung hangt von der Leistungsfahigkeit Ihres PCs ab, von der Qualitat der
Bluetooth-Verbindung und von der GroRe der herunterzuladenden Datei. Das Herunterladen eines
voll belegten Speichers kann bis zu 20 Minuten beanspruchen.

Wenn der Download abgeschlossen ist, erscheint ein Fenster, das Sie zur Speicherung der Datei
auffordert.

27



@ IcomSoft

comSofi

( Konfiguration

| Messmodus

Herunterladen

(‘Trennen’)
AN e

Exportieren

Machten Sie die heruntergeladenen Radardaten

exportieren?

csv

ISF

Abbrechen

\(Radarspeicher Ic')s(hen>

) ICOffnen einer Dale\) \(Expunieren)\

Bildschirm 14: Speichern der heruntergeladenen Daten

Wenn die Daten durch Regen beeintrachtigt sind, fragt die Software den Nutzer, ob ein Filter
eingesetzt werden soll, um falsche Messungen zu I6schen, wie in Bildschirm 15 dargestellt und
ausfihrlich in Abschnitt Filterung von Regen und/oder Messtérungen beschrieben.

Regenfilter

Einige MaBnzhmen scheinen durch die Regenfille
beeintrichtigt worden zu sein. Haben Sie sie filtern?

( Nicht filtern )I

( Filtern

Bildschirm 15: Erkennung der Anwendbarkeit des Regenfilters

Die Software bietet Ihnen anschlieRend an, die Daten zu verarbeiten.

Wenn die Daten mehrerer Messreihen heruntergeladen sind, fordert Sie die Software auf, den

Namen auszuwdahlen, den Sie behalten méchten.

Wahlen Sie hren Kampagnennamen aus.

Mehrere Kampagnen wurden in den Messdaten
erkannt, bitte wahlen Sie unten den Mamen aus, den
Sie den Daten zuweisen machten.

LLN, Av. Einstein 11B, dir. Namu

Bestatigen

Bildschirm 16: Wahl eines Namenis fiir die Messung
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In Kapitel 7 wird Ihnen erklart, wie Sie die Daten verarbeiten kénnen.

HINWEIS

Es steht Ihnen frei, die statistischen Daten nicht sofort herunterzuladen. Die Daten bleiben bis zu ihrer
Loschung gespeichert, selbst wenn die Stromversorgung unterbrochen oder der Akku entladen wird.

Um die erforderliche Zeit fiir die Ubertragung nicht unnétig zu verlidngern, wird Ihnen jedoch dringend
empfohlen, den Speicher zwischen zwei Messreihen zu leeren.
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7/ DATENANALYSE

7.1 FILTERUNG VON REGEN UND/ODER MESSTORUNGEN

Das IcomSoft TMS-SA eist mit eine Modul zur automatischen Erkennung von Messfehlern ausgestattet,
die vor allem bei starkem Regen in ,, wegbewegender” Fahrtrichtung auftreten.

Der Filter bewertet das Regenrisiko fiir eine einzige Messung. Von allen Messreihen werden
Stichproben entnommen, in jeweils um eine Stunde versetzten Zeitrdumen. Das Verkehrsaufkommen
wahrend eines Zeitraums wird flir jeden Tag einzeln berechnet.
Interquartilverfahren angewandt, um stark abweichende Werte zu ermitteln, die Zeitraume angeben,
in denen es wahrscheinlich geregnet hat. Die diesen Zeitfenstern entsprechenden Messungen werden
anschlieRend mithilfe der Fahrzeuglangen aussortiert. Im Allgemeinen sollten fir einen bestimmten

Zeitraum drei (3) niederschlagsfreie Messtage fiir jeden Regentag gespeichert werden.

7.2 ANZEIGE DER DATEN

Im Anschluss werden

Sobald die in die Software geladenen Daten (die Daten kénnen von einer Datei aus oder direkt vom
Radargerat geladen werden), zeigt die Software die Daten wie auf Bildschirm 17 dargestellt an.

@ IcomSoft

(CY 1comsoft TMssA v.232

( Konfiguration | Messmodus
Daten Grafiken Geschwindigkeitsklassen Fahrzeugkategorien Statistiken Einstellungen Filter m
Seriennummer: 2082043 Speicherort der Datenerfassung: D85 _Le-Chateley + D Geschwind... Min. Max.
Datum Geschwindigkeit (Km/h) Linge (m) Richtung [ tange: Min. Max

04/12/2022 - 10:54:0233 AM 16 62 Ausgehende - [ Anang paum: | 0471272022
04/12/2022 - 10:54:45,78 AM 44 80 Ankemmend
04/12/2022 - 10:56:2132 AM b2 95 Ankommend Zeit: 10 | 54
04/12/2022 - 10:57:50,98 AM 16 93 Ausgehende
04/12/2022 - 10:58:10,05 AM 56 1,1 Ankommend [ Jende Datum: | 04/19/2022
04/12/2022 - 11:0145,47 AM 55 57 Ankommend
04/12/2022 - 11:03:36,59 AM 43 38 Ankommend et 1 i s
04/12/2022 - 11:07:22,77 AM 39 106 Ausgehende [ ] vergleichen  An..
04/12/2022 - 11:07:4473 AM M 84 Ausgehende
04/12/2022 - 11:09:04,19 AM 29 85 Ankemmend Ende

04/12/2022 - 11:13:46,23 AM 40 52 Ankommend [ Richtuna : 1
04/12/2022 - 11:27:30,67 AM 2 58 Ankommend S ~ -
04/12/2022 - 11290543 AM m 66 Ausoshende i AN Zuricksetzen ) Filtern /
\(Trennaﬂ) \(Radarspeicher Ic')schen)\ IiOﬁnen einer Dale\)\ \(Expuﬂieren)\

Bildschirm 17: Anzeige der Daten

7.3 ANALYSEKRITERIEN

Wenn Sie Zeitrdume, Geschwindigkeitsklassen und/oder eine spezielle Fahrzeuglinge untersuchen

mochten, kdnnen Sie unterschiedliche Analysekriterien festlegen:

Die zu beriicksichtigende Hochst- und Mindestgeschwindigkeit

Die zu beriicksichtigenden Hochst- und Mindestlangen der Fahrzeuge

Den Start- und Endzeitpunkt der zu berlicksichtigenden Daten

Im Modus mit zwei Richtungen: die Fahrtrichtung (alle Fahrzeuge, nur die sich Ndhernden

oder nur die sich Entfernenden)
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Mit der Funktion ,Vergleichen” lassen sich bestimmte Zeitrdume (StoRzeiten beispielsweise)
Uber mehrere Tage hinweg vergleichen.

7.4 GRAFIKEN

Nach Klicken auf das Feld ,Grafiken“ zeigt die Software die Grafiken an, wie auf Bildschirm 18 zu sehen.
Durch Klicken auf eine bestimmte Grafik erscheint diese auf dem gesamten Bildschirm der App, sie
wird also maximal vergréBert. Um zur Ubersicht aller Grafiken zuriickzukehren, klicken Sie einfach
erneut auf die vergroRerte Grafik.

@ IcomSoft - m} X
{GY 1comsoft TS
Daten
Daten Grafiken Geschwindigkeitsklassen Fahrzeugkategorien Statistiken  Einstellungen Filter
Geschwindigkeitsklassen Fahrzeugkategorien [ ] Geschwind... Min. Max.
400
200 80-120 [ uange: Min. Max,
200
. 120 Max ] anfang Datum: | 04/12/2022 | B
" I == 00- 30
olm B . Zeit: B Do
° 2 onmow & w2 3 o= o2 30-80
B s ow B om o o& 4 o® owm oz
R Ende Datwm: | 04/17/2022 | @
Globales Diagramm Sttindlicher Fluss Zeit: 16 L o»
250 100
20 |
0 7 s ‘ ‘ ‘ | ] vergleichen  An...
150 60 @ | | | | | ‘ ‘
100 - | Ende
30 s i |
50 { N
0 ;5 ot L . ’_‘ Richtunag : - ~
e ke g s s MR
04/12 04713 04/14 04115 04/16 04/17 T R A S A A ; -
04713 04114 04715 04715 0417 04713 S w oy o3og ool ZurGcksetzen Filtem
Zurtick zum anfang Offnen einer Datei

Bildschirm 18: grafische Anzeige der Daten
7.4.1 GESCHWINDIGKEITSKLASSEN

Diese Grafik zeigt die gemessenen Daten, geordnet nach den im Tab ,Geschwindigkeitsklassen”
definierten Geschwindigkeitsbereichen; siehe Abschnitt 7.5.

@ lcomSoft - O x
@ lcomSo

X Geschwindigkeitsklassen

350

325

300

275

250

225

200

17s

150

125

100

75

50

E=nin -

I
a-10 11-20 21-30 31-40 41-50 51-60 61-70 71-80 281-90 91 - Max
M atze. Geschwindigkeit

Bildschirm 19: Grafik Geschwindigkeitsklassen
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7.4.2 FAHRZEUGKATEGORIEN

Diese Grafik zeigt die gemessenen Daten, geordnet nach den im Tab ,,Fahrzeugkategorien” definierten
Fahrzeuglangen; siehe Abschnitt 7.6.

@ IcomSoft - m] *

X Fahrzeugkategorien

50-120

12,0 - Max

‘ 00-320

30-80

@00-30 @30-80 @80-120 @ 120-Max

Zurdick zum anfang Offnen einer Datei

Bildschirm 20: Grafik Fahrzeugkategorien
7.4.3 UBERSICHTSGRAFIK

Diese Grafik zeigt den Anteil jeder Fahrzeugkategorie, geordnet nach Datum und Uhrzeit (1 Spalte =1
Tag in dem auf Bildschirm 21 gezeigten Beispiel). Durch Ankreuzen der Felder unter der Grafik ist es
moglich, die Kurven erscheinen oder verschwinden zu lassen, die die Durchschnittsgeschwindigkeit,
das 85% Perzentil und den Anteil der Geschwindigkeitsiiberschreitungen anzeigen. Die Auswahlbox
unten rechts bietet die Moglichkeit, die Daten nach Zeitrdumen von 1 Minute bis 7 Tagen zu
gruppieren.

@ 1comSoft — m] %

X Globales Diagramm

Anzahl Fahizeuge
Beschleunigung (%) Geschwindigkeit (Kmvh)

04r12 04713 04114 04015 04718 0417
04113 04714 04A5 04116 04717 04118

Datum

[ Standlicher Fluss [ Durchschnittsgeschwindigkeit : 49,00 Km/h e V_85: 63 Km/h e % Uberschuss: 77,25 % e I

Zurtick zum anfang Offnen einer Datei

Bildschirm 21: Ubersichtsgrafik
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7.4.4 VERKEHRSAUFKOMMEN PRO STUNDE

Die Grafik zeigt das stlindliche durchschnittliche Verkehrsaufkommen pro Fahrzeugkategorie.

@ IcomSoft - m] ®

{CY 1comsoft T

X Standlicher Fluss

7o
ﬁn II III

0-th  1-2n  z3h 3-4h 45k 5S8R 6-Th T-Bh &-Bh ©-10h 10-11h 11-12h 12-13h 13-14h 14-15h 15-18h 16-17h 17-18h 13-19h 19-20h 20-21h 21-2zh 22-23h

5

I cet. 1 i Cat. 2 [ cat. 3 [l cat.4

Zurdick zum anfang Offnen einer Datei

Bildschirm 22: Grafik zum Verkehrsaufkommen pro Stunde

7.5 GESCHWINDIGKEITSKLASSEN

Der Tab ,Geschwindigkeitsklassen” erlaubt die Festlegung von Geschwindigkeitsklassen (siehe
Bildschirm 23: Geschwindigkeitsklassen) sowie die Grenze zur Geschwindigkeitsiiberschreitungim Feld
»Geschwindigkeitsbegrenzung”.

@ 1comsoft — O %

Daten Grafiken Geschwindigkei Fah jorien  Statistiken Einstellungen Filter 0
Kategorie 11 Min: 0 Km/h  Max: 30 Kmi - 7| | [ ceschwind... min. Max.
Kategorie2:  Min.: 31 Km/Ah  Max: 40 Kem/h @ [] ange: Min. Max,
Kategorie 3 : Min.: 41 Km/h  Max: | 50 Km/h @ ] Anfang Datum: | 12/04/2022 |.
Kategorie 4 : Min.: 31 Km/h Max.: | 60 Km/h @ -
Zeit: 10 154
Kategorie 5 : Min.: 61 Km/h Max.: | 70 Km/h @
[ ende Datum: | 19042022 | ®
Kategorie 6 : Min.: 71 Km/h Max.: | 80 Km/h @
Zeit: 16 1|22
Geschwindigkeitsbegrenzung: | 55 Km/h
DVerglei:hen An... :
( Importieren einer Kategoriedatei ) 1
Ende
( Exportieren einer Kategoriedatei )
[ 1 michtung : |
Folgende ) ( Zurlicksetzen ) ( Filtern )
Zuriick zum anfang Offnen einer Datei

Bildschirm 23: Geschwindigkeitsklassen

7.6 FAHRZEUGKATEGORIEN

Der Tab Fahrzeugkategorien erlaubt die Festlegung der Grenzen der Fahrzeugkategorien, um eine
Einteilung nach der Lange vornehmen zu kdnnen (siehe Bildschirm 24: Fahrzeugkategorien).
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@ Icomsoft

Daten Grafiken Geschwindigkeitsklassen Fahrzeugkategorien Statistiken  Einstellungen

Filter

Kategorie 1:
Kategorie 2 :
Kategorie 3 :

Kategorie 4 :

10 m @
w | G

o

120 m @ @

®

D Geschwind...
D Linge:
D Anfang

I:‘ Ende

Importieren einer Kategoriedatei

Exportieren einer Kategoriedatei

Anwenden

NN YN Y

Zuriicksetzen

A NI A

D Vergleichen

[ 1 richtung :

Min.

=l

Min.

Datum :

Zeit:

Datum :

Zeit:

An...

Ende

12/04/2022 W

10 T 54

19/04/2022 ::l

16 t 22

( Zurlicksetzen :) (

Filtern )

Zuriick zum anfang

Offnen einer Datei

7.7 STATISTIKEN

Bildschirm 24: Fahrzeugkategorien

Der Tab Statistiken erlaubt es dem Nutzer, die Kennzahlen der Messreihe anzusehen:

Zahl der giiltigen Messungen

Zahl der Messungen nach Anwendung des Filters

Zahl der gespeicherten Messreihen

85% Perzentil

Durchschnittsgeschwindigkeit

Anteil der

Fahrzeuge,

die

die

im Tab

Geschwindigkeitsgrenze Uberschritten haben

,Geschwindigkeitsklassen”

@ lcomSoft

Daten Grafiken Geschwindigkeitsklassen Fahrzeugkategorien Statistiken  Einstellungen
Statistiken

Seriennummer: 2082043
Version: 08.95 (1270)
Anzahl der MaBnahmen: 1041
Anzahl der MaBnahmen nach dem Filtern: 1041
Anzahl der Kampagnen: 4
Geschwindigeit V_85: & Km/h
Durchschnittsgeschwindigkeit 49 Km/h
Prozentsatz der Beschleunigung: 3804 %
Durchschrittiiche Fahrzeuge pro Tag: 148
Durchschnittliche Anzahl von Fahrzeugen wéhrend der Arbeitswoche: 135

Filter

D Geschwind...
I:‘ Lange:
D Anfang

I:‘ Ende

I:‘ Vergleichen

[ richtuna :

Min.

Datum :

Zeit:

Datum:

Zeit:

Ende

12/04/2022 W

10 ;54

19/04/2022 ]

16 p| 22

( Zurlicksetzen ) (

Filtern )

Zuriick zum anfang

Offnen einer Datei

Bildschirm 25: Statistiken

definierte
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7.8 DIE DATEN EXPORTIEREN

7.8.1 FORMATE
Es ist ferner moglich, die Dateien in folgenden Formaten zu speichern:

e isf: Internes Format, mit dem Sie eine neue Datei erstellen kdnnen, die Sie mit der Software
IcomSoft verwenden kdnnen und die alle Daten oder einen Teil der Daten der Ausgangsdatei
enthdlt. Mit diesem Format lassen sich die Parameter Geschwindigkeitsklasse und
Fahrzeugkategorie sowie die Eigenschaften der Datei speichern.

e .csv: Textformat, das mit dem Editor von Windows oder jedem anderen Texteditor genutzt
werden kann. Bitte beachten Sie, dass bei einem Datenexport im Format .CSV eine CSV-Datei
pro Messreihe erstellt wird. Eine Messreihe ist definiert als der Zeitraum zwischen zwei
unterschiedlichen Konfigurationen des Radargerats.

e .xlsm: Berichtsformat fiir Microsoft ® Excel, siehe nachfolgenden Unterabschnitt.

WICHTIGER HINWEIS BEI EINER SPEICHERUNG IM FORMAT CSV

Der Export im Format .CSV generiert eine Datei pro Messreihe. Eine Messreihe ist definiert als der
Zeitraum zwischen zwei unterschiedlichen Konfigurationen des Radargerats. Wenn im Speicher des
Radars mehrere Messreihen gespeichert sind, werden mehrere CSV-Dateien erstellt und auf lhrem PC
gespeichert.

7.8.2 EXCEL-BERICHTE

IcomSoft erlaubt die Erstellung von Berichten in Excel, auf Grundlage eines vordefinierten Modells.
Das bei der Installation der Software vorhandene Standardmodell ist dasjenige von Icoms Detections.
Sie kénnen das Modell verdndern und in der Software speichern, um Berichte in der von lhnen
gewlinschten Form zu erstellen.

Im nachfolgenden Abschnitt finden Sie die Anleitung zur individuellen Gestaltung des Modells eines
Excel-Berichts.

7.8.2.1 Vorbemerkung

Das Excel-Modell enthilt ein Excel-Makro, das die Grafiken nach der Erstellung des Tabs mit den Daten
automatisch aktualisiert. Die Dateiendung ist folglich .xIsm.

Die Standard-Fahrzeugkategorien und Geschwindigkeitsklassen nach Ldnge im Excel-Bericht sind mit
den in lcomSoft definierten identisch, wie in den Titeln 7.5 und 7.6. erldutert. Beim Export werden die
Daten nach dem gewihlten Zeitraum in der Ubersichtsgrafik von IcomSoft gruppiert (siehe Titel 7.4.3).

7.8.2.2 Ein individuell gestaltetes Modell in der IcomSoft-Software laden

Sie kdnnen die Excel-Datei an |hre Bediirfnisse anpassen, um dann die neue Vorlage in die IcomSoft-
Software zu laden, damit die erstellten Berichte mit der neuen Vorlage libereinstimmen. Klicken Sie
dazu auf "Exportieren" und wahlen Sie dann "Hier klicken, um die Einstellungen fiir die
Berichtserstellung zu dandern".
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lcomSoft TMS-SA

Exportieren

Rohdaten Bericht

csv

v

Excel-Bericht

AN N

Klicken Sie hier, um die Exporteinstellungen zu &ndern

D MNur gefilterte Daten exportieren

( Abbrechen )\

Bildschirm 26: Bildschirm fiir den Datenexport

Klicken Sie nun auf ,Andere auswahlen” (siehe Bildschirm 27), um das neue Berichtsmodell
auszuwahlen, das auf lhrem PC gespeichert ist. Achtung: Das neue Modell muss das Format .xlsm
aufweisen.

Stellen Sie aulRerdem sicher, dass der Tab ,Data” im Neuen Modell vorhanden ist. Die Software
IcomSoft TMS-SA verwendet den Tab ,Data“, um Daten einzufiigen. Hier dirfen keine individuellen
Daten, Formeln oder Grafiken erscheinen.

Sobald das neue Modell in der Software IcomSoft geladen ist, werden die erstellten Berichte das von
Ihnen gestaltete Modell Gbernehmen.

Einstellungen | Berichtseinstellungen

Berichtseinstellungen

Vorname Mur gefilterte Daten exportieren

Excel - Modell

C\Program Files (x86)\lcoms Detections

o A4S Y
| | |
\Wahlen Sie andere/ \Standard/

CSV-Trennzeichen

g N ™
| || |
\Abbrechen/ \Anwenden/

Bildschirm 27: Berichts-Parameter
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7.9 ALLGEMEINE PARAMETER

Um zu den allgemeinen Parametern der Software zu gelangen, klicken Sie auf €& oben links auf dem
Hauptfenster:

() I1comsoft TMs-sA v.23.2

Der Nutzer kann Sprache, Einheiten, Format der Uhrzeit, Position der Fahrzeuge und das
Datumsformat auswahlen.

Einstellungen | Berichtseinstellungen

Einstellungen
Sprache Zeitformat

Einheiten l:‘ sehen sie sich Hundertstelsekunden an

Kmy/h Datumsformat
b Monat/Tag/Jzhr Tag/Monat/Jahr

Fahrzeugpositionen

Rechts Links

Abbrechen

Bildschirm 28: Allgemeine Parameter
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8 EIGENSCHAFTEN DES RADARGERATS

8.1 TECHNISCHE BESCHRAIBUNG
Das Gerat besteht aus einem Gehause, in dem das Radargerat und die Akkus sowie das fiir den Betrieb
erforderliche Zubehor untergebracht sind.

Schwarzes Kunststoffgehduse mit folgendem Inhalt:

e Halterung, in das Gehause integriert

e Mikrowellen-Modul (Antenne und Mikrowellen-Sender)

e Elektronische Platine fiir die Verarbeitung des Signals und die Aufzeichnung der Daten
e Akkus (6 V/12 Ah)

e Schalter

e Verschlussklemmen

e LED-Anzeige

e Sicherheitsschrauben

e Anschluss zum Aufladen des Akkus und/oder fur die Netzverbindung

e  Modul fur schnurlose Kommunikation per Bluetooth
Zubehor:

e Koffer

e Malband (8 m)

o Befestigungsteil fiir Pfosten

e Externes Ladegerat

e Visiervorrichtung

e Software fiir die Verarbeitung der Daten und die Parametereinstellung des Radargerats

e Benutzerhandbuch
Abmessungen des Gehauses:

e Breite: 245 mm
e Hohe: 300 mm
e Tiefe: 281 mm,

e Gesamtgewicht inkl. Blei-Akku und Halterung: ca. 8 kg

38



8.2 TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

8.2.1 STROMVERSORGUNG

Das Gerat wird Uber einen integrierten Akku versorgt, dessen nominale Ladespannung ca. 6,4 V

betragt. Dieser Wert wird nach 10- bis 15-stiindigem Aufladen der Akkus erreicht.

Dem Gerat liegt ein externes Ladegerat fir 220 V1 Netzstrom bei. Nach der Verbindung mit dem
Stromnetz leuchtet am externen Ladegerdt eine rote Kontrollleuchte auf. Der Akku ist vollstandig
aufgeladen, wenn die griine Kontrollleuchte aufleuchtet.
Ladens der Akkus in Betrieb genommen werden. Selbst wenn das Gerat nicht genutzt wird, ist es
empfehlenswert, die Akkus regelmalig aufzuladen, um einen vorzeitigen Verschleils zu vermeiden.

WARNHINWEIS

Um Fehler bei der Polaritat zu vermeiden, sollten Sie nur das mit dem Gerat mitgelieferte
Kabel bzw. Ladegerat verwenden.

Bewahren Sie das TMS-SA nicht mit entladenen Akkus auf.

Ein fehlerhafter Akku kann eventuell entziindliche Gase verstromen.

Laden Sie die Akkus im Freien auf:

o Wenn lhr Gerat mit einem externen Ladeanschluss ausgeristet ist, [6sen Sie die
Sicherheitsschrauben und 6ffnen Sie wahrend des Ladevorgangs die Abdeckung
ein wenig.

=  Wenn lhr Gerat nicht mit einem externen Ladeanschluss ausgeriistet ist,
offnen Sie das Gerat und verbinden Sie das Ladegerat direkt mit dem
Anschluss der Akkus.
= |n beiden Fallen sollten Sie keinesfalls die Antenne beriihren: Sie reagiert
auf elektrostatische Aufladungen.
Achten Sie darauf, vor der Installation des Gerats die Abdeckung anzubringen,

o ohne die Sicherheitsschrauben zu fest zuzudrehen und

o ohne die Kabel zwischen Abdeckung und Gehause einzuklemmen.

Uberpriifen Sie den Zustand der Akkus: Ablagerungen auf den Polen, ungewdhnlicher
Flussigkeitsaustritt, Aufbldhen, Uberhitzen wahrend des Aufladens usw. sind Anzeichen
fiir einen Defekt. Bei derartigen Anzeichen missen die Akkus unverziglich ausgetauscht
werden.

Erneuern Sie die Akkus alle 3 Jahre.

Die mit dem Gerit mitgelieferte Software erlaubt das Uberpriifen des Ladestands der
Akkus. Wenn der Ladestand des Akkus so niedrig ist, dass das Gerat nicht mehr messen
kann, blinkt die LED-Leuchte in regelmaRigen Abstanden jeweils zweimal hintereinander
auf.

Auf dem Statusbildschirm des Radargerats erscheint ein Warnhinweis, wenn der Akku
eine Spannung von 5,9 V erreicht. Ab 5,5 V kann nicht mehr in den Messmodus
gewechselt werden und bei 5 V schaltet sich das Radargerat vollstandig ab.

1 0der 110V, je nach Land
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8.2.2 BETRIEBSTEMPERATUR

Das System kann in einem Temperaturbereich von - 20°C bis + 50°C eingesetzt werden. Die
Akkukapazitat wird jedoch von Extremtemperaturen beeintrachtigt.

8.2.3 DICHTIGKEIT

Das Gerat ist regenundurchldssig. Das Gehduse wird durch eine Tir mit Dichtung geschitzt. Sie darf
nur an einem trockenen Ort und von einem anerkannten Techniker oder lhrem Handler geoffnet
werden. Um die Dichtigkeit zu gewahrleisten, achten Sie darauf, dass die Verschlussklemmen des
Gehduses verriegelt sind und die Schutzkappe des Anschlusses wahrend des Betriebs des Gerétes
ordnungsgemal angebracht ist.

8.2.4 MESSGENAUIGKEIT

Die Messgenauigkeit fur die Geschwindigkeit unter Laborbedingungen liegt iber 98 %. Die
Zahlgenauigkeit liegt bei ca. 98 %. Die Genauigkeit bei der Klassifizierung der Fahrzeuge liegt bei ca.
90 %. Diese Werte werden unter optimalen Montagebedingungen (s. u.) auf einer einzigen Fahrbahn
erreicht.

Das Radargerat ist in der Lage, Geschwindigkeiten von 10 bis 255 km/h zu messen.

40



9 ERGANZENDE INFORMATIONEN

9.1 RECHTLICHE HINWEISE

9.1.1 CE

Hiermit erklart Icoms Detections, dass das TMS-SA die wesentlichen Anforderungen und die weiteren
Bestimmungen der fir das Gerat geltenden Richtlinie 2014/53/EG erfullt.

Sie kénnen eine Kopie der ,Declaration of Conformity” (Konformitatserkldrung) erhalten, indem Sie
eine entsprechende Anfrage an die Adresse info@icomsdetections.com richten.

9.1.2 INDUSTRY CANADA

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science
and Economic Development Canada’s licence-exempt RSS(s). Operation is subject to the following two
conditions:

This device may not cause interference.

This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation
of the device.

L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d’Innovation, Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio
exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;
(2) L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d’en compromettre le fonctionnement.

ISED ICES-003 8 Labelling requirements: CAN ICES-3 (B)/ NMB-3(B)
9.1.3 FCC

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

Caution: Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance
could void the user's authority to operate this equipment.

9.1.3.1 FCC 15.21 Information to user

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void
the user's authority to operate the equipment.

9.1.3.2 FCC 15.19(a)(3) Labelling requirements

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

9.1.3.3 FCC 15.105 Information to user

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection
against harmful interference in a residential installation. This equipment generates, uses and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may
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cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee that interference
will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is
encouraged to try to correct the interference by one or more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.
—Increase the separation between the equipment and receiver.

—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is
connected.

—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

9.2 HERSTELLER KONTAKT

IcomMS DETECTIONS S.A.

(6 AVENUE ALBERT EINSTEIN 11/8 = B-1348 LOUVAIN-LA-NEUVE * BELGIUM
. f‘/ € TEL.: +32(0) 104541 02 = FAx: +32 (0) 10 45 04 61
L I \S | "~ info@icomsdetections.com * www.icomsdetections.com
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10 ANHANG 1: VOM MONTAGE WINKEL ABHANGIGER
FEHLERBEREICH

Die prazise Montage des Gerdts ist sehr wichtig und kann die Datenqualitdt beeinflussen. Die

nachfolgende Abbildung zeigt den Einfluss der Montagewinkel auf den Fehlerbereich der
Geschwindigkeitsmessung:

Error percentage on the measured speed Tit angle (a)
due to awrong tilt angle

< le 50°
\O\/ - Angle 50
=
g = « P 4
w s ~ 4 Angle 30°

1 > P4 o

-
> b —’ Angle 10°
>
0

-10 -8 -4 -2 0 2 4 6 8 10

Tilt angle errors (in degree)

Grdfik 3: Ungenauigkeit (%) bei der Geschwindigkeitsmessung in Abhdngigkeit vom Neigungswinkel

Error percentage on the measured speed
due to a wrong horizontal angle

Error (%)
A )

Horizontal angle erros (in degree)

Grafik 4: Ungenauigkeit (%) bei der Geschwindigkeitsmessung in Abhéingigkeit vom Schwenkwinkel
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11 ANHANG 2: APP FUR ANDROID

11.1 EINLEITUNG

11.1.1 KONzePT

Die App fir Android wurde entwickelt, um die Parameter des TMS-SA einstellen und die Messdaten
per Bluetooth-Verbindung tbertragen zu kénnen.

11.1.2 DIE APP HERUNTERLADEN

Sie kdnnen diese QR-code scannen

Oder diese Website besuchen https://www.icomsdetections.com/docs/downloads.html.

11.1.3 MINDESTANFORDERUNGEN

Smartphone oder Tablet mit Android 4.3. oder spater, mit Bluetooth ausgestattet, Geolokalisierung
aktiviert.

11.2 INSTALLATION

e Kopieren Sie die .apk-Datei auf Ihr Gerat (per E-Mail oder USB-Stick).
e Fiihren Sie die apk.-Datei auf Ihrem Gerat aus.

11.3 BLUETOOTH VERBINDUNG

Beim Starten der App missen Sie akzeptieren, dass lhr Gerat fir eine bestimmte Zeit iber Bluetooth
sichtbar ist:
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Bluetooth permission request

Application on device is
requesting permission to make

your device visible to other
Bluetooth devices for 300
seconds. Allow?

11.3.1 EIN NEUES RADARGERAT PAIREN

Um mit einem neuen Radargerdat kommunizieren zu kénnen, missen Sie es zunadchst pairen. Dieser
Vorgang darf fiir jedes Radargerat nur ein Mal durchgefiihrt werden:

Wahlen Sie die Seriennummer des Gerats, mit dem Sie eine Verbindung herstellen mochten, und Ihr
Terminal Das Terminal beginnt automatisch mit dem Pairing. Moglicherweise werden Sie dann nach
einem PIN-Code gefragt. Aktivieren Sie das Kastchen "PIN-Code mit Buchstaben und Symbolen", um
Zugriff auf die gesamte Tastatur zu erhalten. Der PIN-Code lautet "icoms":

Ly 2

@ Bluetooth

(ST Ry
Paired

SEAT BT 6784

Paired
Welcome !

Choose the radar to be connected or
make a new connection with these Skoda Parrot CK3100

options. Paired

VW BT 9292
d

p

Windows Phone C
Paired

Available devices

O YDE
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‘p [ B> B

@ Bluetooth

O (ST
P

SEAT BT 6784

Paired

C

-
—
o
B
=

Bluetooth pairing request

To pair with:
1980019

Type the device's required PIN:

Bluetooth pairing request

To pair with:
1980019

Type the device's required PIN:

p

(Try 0000 or 1234) (Try 0000 or 1234)
Skoda Parrot CK3100
Paired

PIN containing letters or symbols \/ PIN containing letters or symbols

Enter PIN on other device as well Enter PIN on other device as well

VW BT 9292
P

Cancel ‘ ‘

Windows Phone C
Paired

*
o
L
o3
L
o3

Available devices

Z X/c v b/nm €

it English(UK) ]
| 1 . Done

Klicken Sie im Hauptbildschirm der App auf + , um neue Radargerate zu finden, und verfahren Sie
anschlieRend wie unten beschrieben:

P BB

@ Bluetooth

() ' ooy
Paired

SEAT BT 6784

Paired

% F 00l 12:28
™

+

CONFIG.

SYNC

Skoda Parrot CK3100

Click hereunder to download the
radar data or to clean the radar
memory

VW BT 9292

Windows Phone C
Paired

Available devices

[J 1980019

( Clean memory )

[ YDE

11.3.2 EIN GEPAIRTES GERAT VERBINDEN

Sobald der Radar gepairt ist, kann das Endgerat mit ihm verbunden werden:
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4% [ 15:48

@

1coms

@,

lcoms

Welcome ! Welcome !

Detection...

Choose the radar to be connected or
make a new connection with these
options.

—~
Pair radar o 19B0019 v

Find radars

Local fi ‘
\

Choose a radar in the list and make
the connection

Connect with radar

Klicken Sie auf dem Hauptbildschirm auf die Lupe Q , um bereits gepairte Radargerate zu finden.
Die in der Umgebung verfligbaren Seriennummern erscheinen in der Liste oben am Bildschirm. Wahlen
Sie das gewiinschte Gerat aus der Liste aus und klicken Sie auf das rote Feld, um den Radar zu
verbinden:

19B0019 { 19B0019

MEASURE DOWNLOAD
25:38 2019 .

0602081_2019-3-26_14h- 0602081_2019-3-26_14h-33m-55s.

Tue Mar 26 14:33:55 2019 Tue Mar 26 14:33:55 2019

0901074_2019-3-26_14h-47m-40s 0901074_2019-3-26_14h-47m-40s

Tue Mar 26 14:47:40 2019 Tue Mar 26 14:47:40 2019

Tue Dec 12 12:39:55 2017 Tue Dec 12 12:39:55 2017

19B0019_2019-5-2_15h-48m-41s 19B0019_2019-5-2_15h-48m-41s

Thu May 2 15:49:41 2019 Thu May 2 15:49:41 2019

1980019_2019-5-2_15h-49m-52s 1980019_2019-5-2_15h-49m-52s

17B0012_2017-12-12_12h-39m-555 < 17B0012_2017-12-12_12h-39m-555 <

Thu May 2 15:49:52 2019 Thu May 2 15:49:52 2019

11.4 DEN RADAR KONFIGURIEREN

Der Status des Radars wird im oberen Teil des Meniis ,,KONFIG.” angezeigt:
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P BB % T 4ol 16:44

Q f 1980019 v\}. +

MEASURE DOWNLOAD

o

Date and hour
Thu May 2 16:43:56 2019

Battery voltage
6.2 Volts

Serial number
19B0019

Used memory
<1%

Radar place

Installation place |

Tuna nf raninting

Die Parameter werden im unteren Teil des Bildschirms angezeigt. Weitere Informationen zu den
verschiedenen Parametern finden sie oben in diesem Handbuch fiir das TMS-SA. Schicken Sie die
Parameter nach ihrer Auswahl an das Radargerit:

19:06 ®raa

Q (2082095 . + Q (2082005 . +

CONFIG. MEASURE DOWNLOAD CONFIG. MEASURE DOWNLOAD

'n' Road incline

4
Radar place o C Moderate hill v)

Avenue Einstein, dir. Namur l

J)
Type of counting J)_)
- L .

O Oone direction -

(® Two directions

Distance with the road

Directi f the traffi
irection of the traffic —_ +

(® Incoming
O Outgoing Installation height
Road width —_— +
(@ Standard
O N ( Show advanced parameters )
arrow

Ask for param. Send param.

Road incline .n.

( Moderate hill
e

Klicken Sie auf das Symbol 0 neben dem Feld "Radarort", um automatisch die geografischen
Koordinaten des Standorts einzufligen, an dem Sie sich befinden.

Klicken Sie auf "Erweiterte Parameter anzeigen", um auf die Langenkorrektur zuzugreifen (siehe
Abschnitt 5.2.5).
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11.5 MEessmobDus

Nach dem Versenden der Parameter schaltet der Radar automatisch in den ,Messmodus”. Die Daten
erscheinen in Echtzeit auf dem Bildschirm. Der Radar Ubermittelt Geschwindigkeit, Lange und
Fahrtrichtung jedes gemessenen Fahrzeugs:

P BB 3 s4% | 15:49

Q 1980019 v . +

o CONFIG. DOWNLOAD

m— oy

Toggle to measure V=9km/h-L=0.6m - OUT-2/5/19 - 15:49:29
V=9km/h-L=0.6m-IN-2/5/19- 15:49:26
mode V=7km/h-L=0.6m-OUT-2/5/19 - 15:49:24

V=13km/h-L=1m-IN-2/5/19 - 15:49:21
V=10km/h-L=0.9m-OUT-2/5/19-15:49:19
V=12km/h-L=0.7m-IN-2/5/19-15:49:18
O V=10km/h-L=0.5m-QUT - 2/5/19- 15:49:17

Um die Parameter zu verandern, klicken Sie auf KONFIG.:

19B0019

DOWNLOAD MEASURE DOWNLOAD

TSTUTITCTITOTY

<1%

-0UT-2/5/19- 15:49:29
-IN-2/5/19-15:49:26
m-0UT-2/5/19 - 15:49:24 Radar p|ace
m-IN-2/5/19 - 15:49:21
V=10 0.9 m - OUT - 2/5/19 - 15:49:19
V=12km/h-L=0.7m-IN-2/5/19-15:49:18
V=10km/h-L=0.5m-OUT-2/5/19 - 15:49:17

Installation place |

Type of counting
O One direction
@ Two directions
Direction of the traffic
O Incoming
® outgoing
Road width

@ Standard
Y Narrow

11.6 DIE DATEN HERUNTERLADEN

Verbinden Sie |hr Gerat nach dem Ende der Messreihe wie oben beschrieben mit dem Radar. Klicken
Sie dann auf ,,DOWNLOAD" Auf dem Hauptbildschirm:
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2 T Lals4%m 15:49 [sa] Saving screenshot...

CONFIG. MEASURE DOWNLOAD 9 o

Are you sure you
want to donload the

radar data ?
The data were

radar data or to clean the radar successfully downloaded
memory |
Download data
0309129_2019-3-26_14h-25m-37s »

Die App ladt nun die isf-Datei mit den im Speicher des Radars gesammelten Daten herunter und erstellt
eine csv-Datei nach ,Kopfzeile”. Bitte beachten Sie, dass das TMS-SA bei jedem Schalten in den
Messmodus eine neue Kopfzeile fiir die Datei erstellt.

Um eine unnotige Masse an csv-Dateien zu vermeiden, _empfehlen wir dringend, den Speicher des
Radars nach dem Herunterladen der Messdaten zu I6schen (der Bereich 11.8, S. 51, erklart, wie der
Speicher des Radars geldscht werden kann).

Alle Dateien werden in einem Verzeichnis gespeichert, das nach der Seriennummer des Radargeréts
sowie nach Datum und Uhrzeit des Downloads benannt ist.

11.7 DATEIEN TEILEN

Die verschiedenen erstellten Verzeichnisse erscheinen im unteren Bereich des Abschnitts
,DOWNLOAD". Auf sie kann vom Hauptbildschirm aus zugegriffen werden:

@

1Cems
Welcome !

Choose the radar to be connected or
make a new connection with these
options.

Pair radar

Find radars

Local files
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Klicken Sie auf das Teilen-Symbol, um das Verzeichnis per E-Mail, Bluetooth oder einen anderen Dienst
lhres Endgerats zu versenden:

L %
Q (1980018 Share using?
CONFIG. MEASURE n
+4
0 Ajouter a Ajouter a
Dropbox Evernote
0309129_2019-3-26_14h-25m-37s
< A ¥
Ajouter &
0402017_2019. < .303;1\9 Maps Bt
0602081_2( < E \
1 Enregistrer
B dans Drive
0901074_2019-3-26_14h-47m-40s <
17B0012_2017-12-12_12h-39m-55s <
19B0019_2019-5-2_15h-49m-41s <

11.8 MESSUNGEN LOSCHEN

11.8.1 Die MESSUNGEN DES RADARS LOSCHEN

Um eine unnotige Masse an csv-Dateien zu vermeiden, empfehlen wir dringend, den Speicher des
Radars nach dem Herunterladen der Messdaten zu I6schen. Denn der Download der Messdaten
|6scht sie nicht aus dem Speicher des Radargerats. Sie missen auf ,Speicher |6schen” auf dem
Bildschirm ,,DOWNLOAD” klicken, um den Speicher des Gerats zu leeren:

CONFIG. MEASURE

Radar data

Click hereunder to download the
radar data or to clean the radar
memory

Clean memory

0309129_2019-3-26_14h-25m-37s

11.8.2 Die DATEIEN DES ENDGERATS LOSCHEN

Die Dateien werden in lhrem Endgerdt im Verzeichnis ,Dokumente” (interner Speicherort)
gespeichert, und zwar im Unterverzeichnis ICOMS_TMSSA_FILES. Mit der App ,Files” (oder einer
anderen App, je nach Android-Version und Modell des Endgerats) kdnnen Sie auf die Inhalte Ihres
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Gerats zugreifen. Bei manchen Android-Versionen kann das Verzeichnis ,Dokumente” ein
Unterverzeichnis von , Alle Dateien” sein und nicht des Hauptverzeichnisses ,,Dokumente”:

P A B V- o 207+ = BB 1 ‘T‘ Pl B $ F 4l00:012:05 f ¢ L 3 ‘.“ 00

8 My Files < [ My Files A I | < @@ MyFiles ® < @ My Files f I

. Al fil /storage/emulated/0 /storage/emulated/0/Documents :mulated/0/Documents/Icoms_TMSSA _file
iles

[ | ber = lcoms_TMSSA_files — 19B0019_20...15h-49m-52s
Images

Videos

é\ Music

- CamCard - Icoms_ISAFE _files - 19B0019_20..15h-49m-41s
- Documents . Icoms_ISAFE_configfl - 0901074_201...14h-47m-40s

- media . 0402017_201..14h-39m-29s

. Docyg g - MyTinyScan@RDr

- 0602081_201..14h-33m-55s
- rdtmp - 0309129_201..14h-25m-37s
- Sounds - 17B0012_20...12h-39m-55s

- Saved Email

- viber

mam Com.scanbizcards

Hier kdonnen Sie die zu l6schenden Verzeichnisse auswadhlen und gemaR Android-Version und
Geratetyp vorgehen.
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12 ANHANG 3: KOMMUNIKATION UBER MODEM 3G

Als Option ist ein zusatzlicher Koffer erhaltlich, der ein 3G-Modem enthalt. Mit seiner Hilfe kann man
die Daten vom Radar in regelmaRigen Abstanden an einen FTS-Server senden.

Weitere Informationen finden sie in den jeweiligen Beschreibungen dieser Optionen.

13 ANHANG 4: RS-232-Version

Das TMS-SA ist auch mit einer seriellen RS-232-Verbindung anstelle einer Bluetooth-Kommunikation
erhéltlich. Die Anschlussbelegung ist unten dargestellt, bitte beachten Sie, dass die 12-Volt-
Stromversorgung optional ist.

Kontakt-

Farbe Funktion
Nr.
" ROT + DC (optional bei 12 Volt externer
Stromversorgung)
2 BLAU N/A
5 SCHWARZ DC GND (optional wenn 12 Volt
externe Stromversorgung)
4 BRAUN RS232 - GND
5 WEIR / VIOLETT | N/A
6 GRAU N/A
7
8 GRUN RS232 — Rx radar (Tx PC)
9 ROSA / RS232 - Tx radar (Rx PC)
RY PC GND
4 ™
e
i ]
V1.2 3- I
[ ~
O o0BLY ] ~
| | [
L T [
Il ofob |/
. Jod
- -,
kN A

TXPC

Abbildung 25: Verdrahtung zum DB9-Anschluss

oJo
303
olo

Abbildung 24: TMS-SA-Radaranschluss
Weipu SP1712/P9
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